SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
WARUNKI SZCZEGOtOWE — . ST”

Aneksu do projektu budowlanego polegajgcy na: powiekszeniu

projektowanej sali i rozbudowie budynku o winde osobowg
ROBOTY ELEKTRYCZNE - NISKOPRADOWE

40100000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45000000-7 Roboty budowlane

45111000-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej

45232300-5 Roboty budowlane i pomocnicze w zakresie linii telefonicznych i ciggéw komunikacyjnych

45232310-8 Roboty budowlane w zakresie linii telefonicznych

45232311-5 Przydrozne telefoniczne linie awaryjne

45232320-1 Kablowe linie nadawcze

45232332-8 Roboty dodatkowe w zakresie nadawania

45232332-8 Telekomunikacyjne roboty dodatkowe

45262000-1 Specjalne roboty budowlane inne

45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45311000-0 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych

45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej

45312000-7 Instalowanie systemow alarmowych i anten

45312100-8 Instalowanie pozarowych systemow alarmowych

45312200-9 Instalowanie alarméw wtamaniowych

45314000-1 Instalowanie sprzetu telekomunikacyjnego

45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowej

45314300-4 Kiadzenie kabli

45314320-0 Instalowanie elektrycznych systeméw grzewczych i innego osprzetu elektrycznego w
budynkach

45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

45315600-4 Instalacje niskiego napiecia

45316000-5 Instalowanie systemow oswietleniowych i sygnalizacyjnych

45316200-7 Instalowanie sprzetu sygnalizacyjnego

45317000-2 Inne instalacje elektryczne



1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznemg/magania dotycce wykonania i odbioru instalacji SAP w
sali wystawienniczej w budynku WOKIS w Bydgoszczy.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczne;j.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpexetargowy i kontraktowy przy zleceniu i reatijia
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obfych specyfikagjtechniczg.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmuyymagania ogolne dotygeze realizacji wykonania
instalacji systemu sygnalizacji parowe w Sali wystawienniczej budynku WOKIS § ggodne z zapisami
ustawy z dn. 29.01.2004r. Prawo zamd@wpublicznych oraz Rozpagdzenia Ministra Infrastruktury z dn.
02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresumyodokumentacji projektowej, specyfikacji technigzh
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz prografomkcjonalno-uytkowego. Ustalenia zawarte w
niniejszej specyfikacji dotyez obejmuj prowadzenie nagbujacych robét teletechnicznych.

Budowa obejmuje nagtujace instalacje:

e czujki oddymiania,

e systemu monitorowania i wizualizacji,

1.4. Okreglenia podstawowe (definicje ga@juzywanych w Specyfikacji Technicznej

Dziennik budowy- opatrzony piecgia Zamawiajpcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizgdy do
notowania wydarze zaistniatych w czasie wykonywania zadania budoegmn rejestrowania dokonywanych
robot, przekazywania polete zalecé, oraz korespondencji technicznej pedzy Zamawiaicym, Wykonaweg

i Projektantem.

Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do
reprezentacji w sprawach realizacji kontrakfosztorys ofertowy wyceniony kompletny kosztorytepy.
Kosztorysilepy - opis robét w kolejnéei technologicznej ich wykonania z podaniengdio

Ksiega obmiaru - akceptowany przez Zamawieggo zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgdy do
wpisywania przez Wykonawcobmiaréw wykonanych robo6t w formie wyliaze szkicéw i ewentualnie
dodatkowych zalcznikéw. Wpisy w ksidze obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Zamawigiego (dla
robot dodatkowych i zamiennych).

Materialy - wszelkie tworzywa i produkty, nieztbne do wykonywania rob6t zgodne z dokumentac]
projektowo-kosztorysowy zaakceptowane przez Zamaw@ggo.

Polecenie Zamawiagego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przpezedstawiciela
Zamawiagcego w formie pisemnej, dotygz sposobu realizacji rob6t lub innych spraw dokoiagi
projektowej.

Projektant— uprawniona osoba prawna lub fizyczradza autorem dokumentacji projektowej.

Centralka SAR- element centralny systemu sygnalizacji alarmtapg petni funka nadrzdna w stosunku do
innych instalacji i urgdzen przeciwpagarowych w tym instalacji oddymiania: centrala zg@izania dziataniem
systemu, przetwarza dephe informacje (z datzonych do niej urmlzer i aparatdéw) oraz wewdrzne
ustawienia (konfiguracji) i podejmuje decyzy wyzwoleniu alarmu p@rowego.

Czujka optyczna dymuurzadzenie wykrywajce dym i wysylaice sygnat alarmu do centrali,

Czujka termiczna- uradzenie wykrywajce skok temperatury spowodowane ogniem i wysgtajsygnat do
centrali.

ROP (eczny ostrzegacz parowy) — urzdzenie stda do wykrywania alarmu p@ru, uruchamiane poprzez
zbicie szybki przez osoby przebywe¢ w budynku,

Sygnalizator (syrena) optyczny (optyczno-akustycznyurzdzenie alarmuce (sygnaty dwiekowe i/lub
Swietlne) uruchamiane po wyzwoleniu alarmu przezreds)

Dodatkowa ochrona przeciwgarowa — ochrona zapobiegaja niebezpiecznym skutkom dotkcia czsci
przewodzcych, dostpnych w przypadku pojawieniagsina nich napicia w warunkach zaktéceniowych,
Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w WTWIORBM

1.5. Etapy budowy




Przewiduje sj jeden etapy budowy. Pierwszy etap obejmuje projeaty Sak Wystawiennica w budynku
WOKIS. Pierwszy etap budowy przewiduje dostamonta i uruchomienie:
- Instalacji PP@,

Zakres rob6t poszczegoélnych instalacji obejmuje:
- Montaz urzadzen,

- Uruchomienie systemu,

- Niezbedne proby i pomiary,

- Szkolenie obstugi.

1.6. Ogdélne wymagania dotyce robot.

Ogolne wymagania dotygze robét podano w wytycznych dla wykonawcy i inveeat

Wszystkie zakupione przez wykonawenateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewiduposiadanie
zaswiadczenia o jakéi lub atestu — powinny léyzaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékowykonania i zgodni& z dokumenta@j projektovy i
specyfikacy technicza.

1.6.1. Przekazanie placu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach przetargowych przakdVykonawcy plac budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi dmanistracyjnymi, dziennik budowy oraz pein
dokumentagj kontraktovd.

1.6.2. Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiapgo komplet dokumentacji budowlanej €&z projekty wykonawcze.
Dokumentagj powykonawca Wykonawca sporgzi na wilasny koszt, chybae umowa bdzie stanowd
inaczej.

1.6.3. Zgodné’ robdt z dokumentagjprojektow; i specyfikagj techniczn

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczrez atodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiagicego stanowi beda czes¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione @by w jednym z nich &da
obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby byly w catej dokumeijitac

Wykonawca nie mze wykorzystywd bteddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
zobowhzany jest powiadomi Zamawiajcego, ktéry dokona odpowiednich zmian poprawek. kypadku
rozbieznosci opis wymiardw jest waniejszy od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie yywane roboty oraz
dostarczone materialty mushy¢ zgodne z dokumentacprojektovs i specyfikacy techniczin. Dane okrélone

w dokumentaciji projektowej i specyfikacji techniegpowinny by uwazane za wielkéci docelowe, od ktérych
dopuszczalne asodchylenia w ramach okilenego przedzialu. Cechy materiatéw i elementowiektidow i
budowli powinny by jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty ich
cech nie powinny przekraczadopuszczalnego przedziatu tolerancjizele przedziat tolerancji nie zostat
okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacjchmicznej, to naley przyja¢ tolerancje akceptowane
zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W przypadky gehteriaty lub roboty nieasw pelni zgodne z
dokumentagj projektowy lub specyfikagj technicza i wplynelo to na niezadowalaga jakos¢ budowli lub
obiektu, to takie materiaty i roboty nie zostaraakceptowane przez Zamawiggo. W takiej sytuacji elementy
robét powinny by niezwtocznie rozebrane i zagtone innymi na koszt Wykonawcy.

1.6.4 Zabezpieczenie materiatéw i sz

Wykonawca jest zobowtany zabezpieczyuzywany przy realizacji zadania sptzi materiaty zgodnie z
wytycznymi ugtymi w zaakceptowanym przez Zamawi@@go projekcie organizacji zaplecza i rob6t. Koszt
zabezpieczenia i dozorowania placu budowy ponodiowgwca na podstawie athnej umowy o ochronie
mienia z Generalnym Wykonawc

1.6.5 Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot.




Wykonawca robét instalacyjnych ma obarnék zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego. Powinny zasodite odpowiednigrodki zabezpieczage przed:
zanieczyszczeniami zbiornikéw i ciekow wodnych pyta paliwami, olejami, chemikaliami oraz innymi
szkodliwymi substancjami, przekroczeniem norm zemyjezczenia powietrza pytami i gazami, przekroczeni
norm hatasu, mdiwoscia powstania pgaru. Optaty i kary za przekroczenie w trakcie mdji norm
okreslonych odpowiednimi przepisami ochrofipdowiska obcizaja Wykonawe robét. Wody powierzchniowe

i gruntowe nie mog by¢ zanieczyszczone w czasie rob6t. Bazagpriztransportu meze zostd zlokalizowana
na te-renie zaplecza budowy pod warunkiem pozytyvepénii projektu organizacji zaplecza przez lolaln
stwby ochronysérodowiska. Wykonawca nie powinien stos@wanej technologii robét ai okreslona przez
Zamawiagcego pod rygorem ich wstrzymania.

1.6.6 Ochrona przeciwgarowa.

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej. Wykonawca daizie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane zamem wywotanym jako rezultat realizacji robét allpszez personel
Wykonawcy.

1.6.7 Ochrona wlasngi publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na i nad powierzchniziemi i za urzdzenia podziemne, oraz
uzyska od wikcicieli tych uradzer potwierdzenia informacji dostarczonych mu przeanZeiapcego w
ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapewni doteve oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieim
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobgainy jest przewidzterezerw czasowy w
harmonogramie rob6t na wszelkiego rodzaju roboalresie przeteenia instalacji podziemnych i powiadami
Zamawiajicego oraz wihiciela uzbrojenia o zamiarze rozpeca rob6t. Wykonawca dolizie odpowiadéa za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzaestalacji na powierzchni ziemi wdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zaajgeigo.

1.6.8 Ograniczenia obgier osi pojazddw.

Wykonawca dostosuje ¢sido ustawowych ogranicgeobcihzenia na € przy transporcie materiatdw i
wyposaenia na i z terenu robot. Wykonawcadbie odpowiadat za naprawwszelkich robét i materiatow
uszkodzonych w wyniku przewozu nadmiernie abohych pojazdow i tadunkow.

1.6.9 Bezpieczstwo i higiena pracy.

Powotany przez Generalnego Wykonawd&ierownik budowy, zgodnie z Rozpadzeniem Ministra
infrastruktury z dn. 27.08.2002 r. w sprawie sz¢tegego zakresu i formy planu bezpiegg®va i ochrony
zdrowia oraz szczeg6towego zakresu rodzajéw robdbWwlanych, stwarzagych zagraenia bezpieczsstwa i
zdrowia ludzi oraz Rozpogdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003w sprawie informacji
dotyczicej bezpieczégstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpidgstea i ochrony zdrowia, opracuje, przez
rozpoczciem budowy, ,plan bioz”. Podczas realizacji rotddiykonawca powinien przestrzegavszystkich
przepisow dotyczxrych bezpieczestwa i higieny pracy. W szczegoku Wykonawca ma obowrek zadbé,
aby personel nie wykonywal pracy w warunkach nipznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni kdzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczgie, socjalne oraz smizi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia leezgistwa publicznego. Uznajecsize wszelkie koszty
zwiazane z wypetnieniem wymai@kreslonych powyej nie podlegaj oddzielnej zaptacie iasuwzgkdnione w
Cenie Kontraktowej.

1.6.10 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i udzenia uywane do roboét od
daty ich rozpocgia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robét przez Zamawaapgo. Wykonawca
bedzie utrzymywa roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymaoimo by prowadzone w taki sposaéb,
aby obiekty i budowle lub ich elementy byly w zadéajcym stanie przez caly czas do momentu odbioru
ostatecznego. d& Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Zamawiaggo
powinien wznowt roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6.11 Stosowanieesdo prawa i innych przepiséw.




Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralmgejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktéreasw jakikolwiek spos6b zwizane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie. Wykonawcaedzie przestrzegat praw patentowych ¢dbie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaodndnie ich wykorzystywania, a o swoich dziataniachpesob cigly bedzie
informowat Zamawiajcego.

1.6.12 Roéwnowmasé norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane &onkretne normy lub przepisy, ktére spetnteajp materiaty, sprat i
inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadabetyo xda obowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych noprezepisow, o ile w kontrakcie nie postanowiono r&jc
Moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zajpegwee zasadniczo rowny lub vgzy
poziom wykonania, pod warunkiem weénéjszej ich akceptacji przez Zamaviizggo.

2. Materialy.

2.1.0g6Ine wymagania dotyce materiatdw

Wszystkie materialy zastosowane do realizacji rggmdtinny odpowiadaco do jakdéci, wymaganiom Projektu
Budowlanego, wymaganiom specyfikacji istotnych weéiw zamowienia i przgiym w ofercie rozwizaniom
technicznym. Na kale zadanie Zamawiajcego (inspektora nadzoru) Wykonawca obkmany jest okazaw
stosunku do wskazanych materiatow: certyfikat nakzhezpieczestwa, deklaragj zgodndci lub certyfikat
zgodndci z Polsla Normy lub aprobat techniczim. Wszystkie materialy i uerlzenia uyte do instalaciji
przeciwpaarowej musz posiadé aktualne dopuszczenie CNBOP

2.2. Materialy nie odpowiadage wymaganiom.

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanwywiezione przez Wykonawcz terenu budowy, duz
ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawgego. J&i Zamawiapcy zezwoli na @ycie tych materiatéw do
innych robét, ni do tych dla ktérych zostaly zakupione, to kosztarialdw zostanie przewagciowany przez
Zamawiagcego. Kady rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie dopuszczone, nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzykazdicsi z ich nie przyciem i brakiem zaptaty.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyerilo czasu ich wbudowania byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaly awjakos¢ i whasciwos¢ do robét i bylty dosipne do kontroli przez
Zamawiajcego. Miejsca czasowego sktadowania materiatédy lzlokalizowane w olbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Zamawie@ym lub poza terenem budowy w miejscach zorganinyela przez
Wykonawe.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje #tiovo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatdbw w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamayegi@jjo o swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie
przed uyciem materialu albo w okresie dirym, j&li bedzie to wymagane dla batigprowadzonych przez
Zamawiagcego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu mieze by pdzniej zmieniany bez zgody
Zamawiajcego.

2.5 Wymagania do materiatéw wyszczegdlnionych vikmyieanych katalogach

Do materiatéw wyszczegdlnionych w obawiljacych i publikowanych katalogach (KNNR, KNR, KNRW,
KSNR, KNP, ORGBUD i innych katalogach) najestosowa zasady okrdone w zalaeniach ogélnych i
szczeg6towych katalogow. W szczegdicinalezry stosowa warunki i normy tam wskazane.

2.6 Korytka kablowe, kanaly i listwy kablowe

Zastosowane korytka kablowe, kanaly i listwy kabdopowinny spetnia wymagania okrdone w normie PN-
IEC 1084-1 +Al. Wpykonane winny byz materialu samogastego nie podtrzymagego palenia (klasa
palnaici VO), opatrzone znakiem bezpieazeva "B”.



2.7 Rury instalacyjne PCW

Rury elekroinstalacyjne karbowanestlie wykonane z materiatu samogas®go nie rozprzestrzenigge ognia
opatrzone znakiem bezpieéstwa ,B".

2.8 Kable i przewody

Kable i przewody zywane do budowy instalacji SAP powinny zapewinézawaryja prac urzadzeh, posiada
certyfikat bezpieczestwa.

2.8.1. Kable HDGs, YnTKSY, NKGs, HTKSHekw, (N)HXH1BO/E9Owykorzystane dla zasilania, sterownia
urzadzer sytemu SAP. Kable elekroenergetyczne instalacyijnsygnalizacyjne ozytach miedzianych
jednodrutowych (D) lub wielodrutowych (L) w izolacg gumy silikonowej w powloce z tworzywa
bezhalogenowego, ognioodporne nie wydzig@jpodczas spalania toksycznych, dagzh gazow orazegtych
dymow na napicie znamionowe 300/500V. Kable zapewaipfawidlowe dziatanie systemu do dwdch godzin
w warunkach dziatania ognia przy temperaturze 900PRekréjzyt powinien by dobrany w zalenosci od
dopuszczalnego spadku napa, dopuszczalnej temperatury nagrzania kablazppzgly robocze i zwarciowe
oraz skuteczrii ochrony przeciwpotaniowej. Kable naley przechowywé w miejscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi pdseednim dziataniem promieni stonecznych. Kable
winny spetnig wymagania normy ZN-CB-03:2002.

2.8.2. Kable YnTKSYekw sygnalowe do prowadzeniaii lidozorowych. Kable ozylach miedzianych

jednodrutowych w powtoce polwinitowej uniepalniompegzeznaczone do systemow przecisggowych. Winny
spehia& postanowienia norm: PN-92/T-90321, ZN-CB-25:20Kable przechowywajak w pkt.: 2.2.1

2.9. Centralka ptarowa DETECTOMAT 3004 Plus

Centrala mikroprocesorowa zainstalowana jest w pertizeniu ochrony i nie podlega realizacji teggghita.
Nalezy przeprogramowacentralk po zainstalowaniu nowych czujekzawowych.

2.10. Inne elementy systemugmwego

2.4.1. Czujki p¢garowe
O PL 3300 - wielodetektorowa czujka. Czujki zastesoo we wszystkich pomieszczeniach jak réwnie
najwyzszym punkcie hali przy kalenicy.
Czujka przeznaczona jest do wykrywania dymu i wizrdsmperatury pojawiagego st w pierwszej fazie
pozaru. Czujka ma mdiwos¢ zaprogramowana z@ych trybOw pracy umdiwiajacych wspoétdziatanie lub
prag niezalena sensora dymu i temperatury. Wykorzystanie dwécts@@w w znacznym stopniu eliminuje
mozliwos¢ wystpienia fatszywych alarméw. Zakres stosowania od A& TF6 i TF8.

2.4.2. ROPYO PL 3300 MCR- reczne ostrzegacze jayu
Reczny ostrzegacz parowy — adresowalny jednostopniowy typu ,zbij szybk sygnalizac zadziatania

2.4.3. Akustyczne sygnalizatatgyreny/ SA-K5 wraz z gnhiazdami PIP1 w wykonanaeczelnym (mn. IP54)
natynkowe z regulagjgtosnosci.

2.4.4. Adresowalne elementy kontrolno - stgrej IOM 3311 — sterwj urzadzeniami w wynika powstania
pozaru

Wszystkie urzdzenia montow& zgodnie z dokumentacproducenta. Zalecaesstosowanie ukgdzen jednego

producenta przeznaczonych dla dkmaego systemu.

Wszystkie urzdzenia powinny posiadatest CNBOP.

3. Sprzt.

Wykonawca zobowzany jest do #ywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ wykonywanych rob6t. Speu wzywany do rob6t musi lyzgodny z ofedt Wykonawcy, musi
odpowiadé pod wzgédem typdéw i ildci wskazaniom zawartych w projekcie organizacji apb
zaakceptowanym przez Zamavieggo. W przypadku braku ustalev takich dokumentach spftzmusi by
uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawdapo. Liczba i wydajrig sprztu kedzie gwarantowa
przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami sdmgmi w dokumentacji projektowej, warunkach koktrai



wskazaniach Zamawigjego w terminie przewidzianym umawSprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub

wynajty do wykonywania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotéeiodo pracy.

Bedzie on zgodny z normami ochrodsodowiska, przepisami dotyszymi jego uytkowania oraz przepisami
BHP. Wykonawca dostarczy Zamawiegmu kopie dokumentéw potwierdzeych dopuszczenie spitm do

uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisanarisitowe uycie sprztu jest maliwe gdy przewiduje

taki przypadek dokumentacja projektowa, pod waremkiuzyskania akceptacji Zamawiiag¢go. Jakikolwiek
sprzt, maszyny i urzdzenia oraz naezlzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostgnzez

Zamawiajcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robat.

4. Wymagania w zakresie sposobu wykonania i ocenygwidtowosci wykonania
robot budowlanych.

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie ragdidne z umoworaz za jaké& stosowanych materiatow
i wykonywanych robét, za ich zgodsioz PB, wymaganiami ST, programem zapewnienia$akBZJ oraz
poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wyznaczenie wysdkbwszystkich elementéw konstrukcji
zgodnie z wymiarami i kdnymi okrélonymi w PB lub przekazanymi przez Inspektora nadzowestorskiego.
Przy wykonaniu i odbiorze rob6t budowlano-mawiaych naley uwzgkdni¢ aktualnie obovdzujace normy i

przepisy:

4.1. Instalacja system sygnalizacjizpou

Budowe instalacji wykona poprzez:

- wytyczenie tras kablowych,

- wykonanie przepustow przéeiany i sufity,

- wykonanie bruzd w tynku i cegle pod rury kablowerytka, rurki,
- ulozenie korytek kablowych,

- ulozenie przewodow zasikgych i sygnatowych,

- monta centrali SAP,

- monta pozostatych elementéw systemu SAP,

- uruchomienie, programowanie i sprawdzenie dziatapgemu,
- integracg systemu SAP z istniggym systemem oddymiania,
- przeprowadzenie wymaganych bad@omiaréw,

- wykonanie wymaganych protokotéw z bada

4.1.1. Roboty przygotowawcze

Trasowanie linii kablowych powinno bydokonane wraz z przedstawicielem Inwestora. Liaielowe trasow&
w sposOb wykluczapy p&niejsze uszkodzenie innych instalacji i sieci. Zagi& odlegid¢ min.10cm
przewodow teletechnicznych od silnagowych przewodéw instalacji elektrycznych /linie W&/l by
zminimalizow& zaktdcenia elektromagnetyczne /EMC/.

Przepusty wykonametod, dowolrs. Bruzdy pod rury ostonowe wykonywav poblizu innych instalacjigcznie
z zachowaniem niezdnych srodkéw ostranosci. Korytka kablowe montowado scian kotkami rozporowymi
typu HILTI, do konstrukcji stalowych za pompspecjalnych uchwytéw

4.1.2. Ukladanie przewodow i kabli

Przewody uktadaw zamontowanych wczriej korytach kablowych lub wega¢ do rur ostonowych. Zachowa
okreslone przez producenta przewoddéw/kabli minimalnenpemie gecia (min. 10-cio krotndrednica kabla).
Typy i przekroje przewodéw i kabli dostosoinvdo wymaga producentéw urgzen.

4.1.3. Monta urzdzei systemu SAP

Wszystkie urzdzenia i aparaty montowav miejscach wskazanych w projekcie. Zachéwdlegta¢ min. 0,5m
instalowanych czujek od istniglych opraw éwietleniowych. Prace montawe oraz podiczenia wykoné
zgodnie z dostarczarprzez producenta dokumentatgchniczno-ruchow

4.1.4. Uruchamianie systemu.

Przydzielt czujki odpowiednim strefom parowym. Podziat na strefy uzgodri Inwestorem oraz specjalist
zabezpieczeppa.

System zasili z wydzielonego obwodu z rozdzielnicy gtéwnej buklyz przed wyicznika giéwnego budynku.



Zaprogramowa centrale i sprawdéi dziatanie poszczegélnych elementéw systemu, w tyspOiprag z
istniefacym systemem oddymiania. Wykdnaiezlgdne badania i pomiary, ktére nafepoprz€ stosownymi
protokotami. Wykoné dokumentagj powykonawca.

Przed przekazaniem systemu Inwestorowi dokamtbioru instalacji i przeszkdlipersonel.

4.2. Decyzja i polecenie Inspektora nadzoru inwsg&iego.

Decyzje Inspektora dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementdb6t keda oparte na
wymaganiach sformutowanych w umowie, PB, ST, PNyah normach i instrukcjach.

Inspektor jest upowaiony do inspekcji wszystkich robo6t i kontroli wstligiich materialéw dostarczonych na
budowe lub na niej produkowanych.

Polecenia Inspektoragla wykonywane nie pgniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawg, pod grdba zatrzymania robot.

Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymaeianinu poniesie Wykonawca.

W przypadku opgnien realizacyjnych budowy, stwaragych zagraenie dla finalnego zakazenia robot,
Inspektor ma prawo wprowadzpodwykonawe na okrélone roboty na koszt Wykonawcy.

5. Wytyczne odndnie uruchomienia i uzytkowania systemow.

Wszystkie prace natg wykona zgodnie z zachowaniem oba&ujacych norm i przepiséw oraz zgodnie z
wymogami wspoétczesnej wiedzy technicznej.

W celu utrzymania wysokiej sprawm systemu natey dokonywa przeghdy konserwacyjne co 3 miese
zgodnie z PN-93/E-08390-14 rozdz.9.

Uruchomienie systemu powinien przeprowgdzykwalifikowany personel.

Przed przysipieniem do eksploatacji systemu rigleprzeszkok jego uytkownikow w zakresie obstugi oraz
przyporadkowa: im prawa dosfpu do poszczegélnych stref.

Uzytkownik powinien wyznaczyosole odpowiedziala za nadzér nad zainstalowanym systemem i przydzieli
mu uprawnienia administratora (PN-93/E-08390/141z02).

Zgodnie z PN-93/E-08390/14 rozdz.11 ngl@owota ksiazke eksploatacji i obstugi awaryjnej systemu, ktéra
zawierd bedzie: rejestr wyposania, rejestr zdarhe zapisy konserwacji, rejestr obstugi awaryjnejpiga
okresowego wyiczenia.

Zgodnie z PN-93/E-08390/14 rozdz.zZzytkownik powinien ustali procedury pogpowania z alarmami,
ostrzeeniami o uszkodzeniach oraz wyteniach cZci lub caldci systemu alarmowego ze stanu dziatania.
Pomieszczenia, w ktérych zainstalowane zastamdzenia systemu powinny zapewnvarunkisrodowiskowe
(wilgotnos¢, temperatura, itd.) zgodne z danymi technicznyrnideen.

Uzytkownik powinien zapewiiwolng przestrzé roboca wokot kazdej czujki.

Urzadzen systemu nie naky umieszczé w poblizu zrodet ciepta, np. grzejnikow, wdzen klimatyzacyjnych,
jezeli mogtoby to wpltynaé¢ ujemnie na ich parametry funkcjonalne.

Jezeli nasypi zmiana wystroju lub aytkownika obiektu, to #ytkownik odpowiednio wczaie powinien
rozwazy¢ niezledne zmiany systemu alarmowego.

6. Kontrola jakosci robot.

Program zapewnienia jaka (PZJ).

Do obowihzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty inspekt@dzoru programu
zapewnienia jaki PZJ, w ktérym przedstawi on zamierzony spos6komgania robot, mdiwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne, gwararcg wykonanie robdt zgodnie z PB, ST, PN oraz polecei i ustaleniami
Inspektora.

Program zapewnienia jagg winien zawieré:

a) Cz$¢ 0g0llm opisupca:

- organizact wykonania rob6t, w tym terminy i spos6b prowadaaibét,

- BHP,

- Wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwaanie praktyczne,

- Wykaz oséb odpowiedzialnych za j&ko terminowa¢ wykonania poszczeg6lnych robét,
b) Czs¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- maszyny i urzdzenia stosowane na budowie z ich parametrami ieaiymi oraz wyposgeniem,
- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymogom.



Zasady kontroli jakéci i robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za pgkontrok robo6t i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli obejmuagy personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezidne do
prowadzenia kontroli robo6t.

Minimalne wymagania, co do zakresu badach czstotliwosci 3 okreSlone  w ST i normach koniecznych,
do wykonania robét zgodnie z PB.

Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryetlh przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i iRsjru Przed
przystpieniem do pomiarow lub bafdlaWykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscierminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b&daiykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji przez Inspektora. Wyniki przechowywasdana terenie budowy i okazywane nadexadanie
Inspektora nadzoru.

Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru inwsls&no.

Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kolitrobét przedstawionego przez Wykonawe PZJ, ledzie
oceni@& zgodnd¢ materiatéw i robot z wymaganig®i na podstawie wynikéw dostarczonych przez
Wykonawe. Jereli wyniki tych bada wykaza, ze raporty wykonawcy nieaswiarygodne, to Inspektor zleci
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych Wad&' tym przypadku catkowite koszty powtérnych lub
dodatkowych badaponiesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania ¢siniewiarygodnéci w prowadzeniu badaprzez Wykonawg Inspektor mee
wprowadzt staty, niezalegny nadzér nad badaniami. Koszt tego nadzoru panidsikonawca.

Atesty jakéci materiatéw i urzdzei.

Przed wykonaniem badgakosci materiatdw przez Wykonawg Inspektor mee dopuyci¢ do wycia materiaty
posiadajce atest producenta stwierdggj ich peta zgodnd¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatdw, dla ktérych atesty wymagane przez ST, kda partia materialu dostarczona na
budowe winna posiadaatest okréajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugzosiada atesty wydane przez producenta, poparte w razieedny wynikami
wykonanych przez niego baida&opie wynikow tych badabeda dostarczone przez Wykonagvinspektorowi.
Materiaty posiadajce atesty, a uarlzenia wane legalizacje, magby¢ badane w dowolnym czasie.

Atesty i legalizacje przechowywaneda na terenie budowy i okazywane Inspektorowi nadkaadanie.

7. Obmiar robot.

Ogdlne zasady obmiaru robot.

Obmiar rob6t hdzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanyohdt zgodnie z PB i ST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie ofertowym.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po powiadomienispkektora nadzoru 0 zakresie obmierzanychtrob
i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przemniinem obmiaru. Wyniki obmiaru wpisywanedh do
Ksiegi obmiaru robdt. Jakikolwiek bdl lub przeoczenie (opuszczenie) nie zwalnia Wykayaed obowazku
ukonczenia wszystkich robot. Bdne dane zostan poprawione wg ustale Inspektora dostarczonych
Wykonawcy na gimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztoicia wymagam do umownych platriei.

Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robdigkee w przypadku wygpowania
diuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany @gvcy.

Wykonywanie obmiaru robot.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzewykonywane &da w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.



Do pomiaru wywane lda tylko sprawne nakgizia pomiarowe, posiadgie czytela skak, jednoznacznie
okreslajaca wykonany pomiar.

Wykonany obmiar robét zawietrdedzie:

- podstaw wyceny i opis robét,

- ilo§¢ przedmiarow robét (z kosztorysu ofertowego),

- dat obmiaru,

- miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenidetalu, elementu, wykonanie szkicu pomocniczego,

- obmiar robét z podaniem skladowych obmiaru w kalgn dugas¢ x szerokéé x glgbokas¢ x wysokaé x
ilo¢ = wynik obmiaru,

- ilo$¢ robét wykonanych od pogtku budowy,

- dane osoby spogdzapcej obmiaru.

8. Normy i przepisy zwizane.

Prawo budowlane wraz z obaaujacymi rozporadzeniami i zargdzeniami, aktualnymi Warunkami

Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanoowych tom 1i IV,

Przepisy BHP dotyee rob6t budowlanych,

Polskie Normy,

Wymagania techniczne dotygz instalacji energetycznych i teletechnicznych:

- ochrony przeciwpotgniowej i przeciwpgarowej PN-IEC 60364-4,41,43,482, PN-86/E-05003,

- ochrony przeciwprzeptiowej PN-IEC 60364-4-442-443,

- uziemier ochronnych i sposobu kablowania PN-IEC 60364-7-, 70

- zastosowanego stz i sposobow kablowania PN-IEC 60364-5-51,53,537,

- pomiaréw powykonawczych PN-IEC 60364-6-61,

Normy zwhzane

BN-84/8984-10 ,Zaktadowe sieci telekomunikacyjnegwodowe. Instalacje wtrzowe. Ogdlne wymagania”,

Rozporadzenie MSWIA z dnia 1 marca 1999 r. w sprawie zslretrybu i zasad uzgadniania projektu
budowlanego pod wzgllem ochrony przeciwparowej, (Dz. U. z dnia 19 marca 1999 r.)

Zarzmdzeniem nr 49/MON Ministra Obrony Narodowej z dnsiBrpnia 2002r. ,sprawie szczegdllnych zasad
organizacji kancelarii tajnych, stosowasiadkéw ochrony fizycznej oraz obiegu informacjijaienych”,

PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacjizpoowej. Wprowadzenie,

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacjizpoowej. Czs¢ 2: Centrale sygnalizacji parowej,

PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacjizacowej. Czs¢ 3: P@arowe urgdzenia alarmowe — Sygnalizatory
akustyczne,

PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacjizpoowej. Czs¢ 4: Zasilacze,

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacjizaoowej. Cz$¢ 5: Czujki ciepta. Czujki punktowe,

PN-EN 54-7:2002(U) Systemy sygnalizacjizacowej. Czs¢ 7: Czujki punktowe dziatage z wykorzystaniem
$wiatta rozproszonegdwiatta przechodgcego lub jonizaciji,

PN-EN 54-10:2002(U) Systemy sygnalizacjizpmowej. Czs¢ 10: Wykrywacze ptomieni. Czujki punktowe,

PN-EN 54-11:2002(U) Systemy sygnalizacjizpmowej. Czs¢ 11: R:czne ostrzegacze parowe,

PN-EN 54-12:2002 Systemy sygnalizacjzpmowej. Czs¢ 12: Czujki dymu — czujki liniowe,

PN-EN 60849:2001 fwickowe systemy ostrzegawcze,

PN-EN 50136-1-1:2002(U) Systemy alarmowe. ddeenia i systemy transmisji alarmu.¢€& 1-1: Wymagania
ogolne dla systemow transmisji danych,

PN-EN 50136-1-2:2002(U) Systemy alarmowe. ddeenia i systemy transmisji alarmu.¢€& 1-2: Wymagania
dla systemow wykorzystagych specjalizowane tory transmisji,

PN-EN 50136-1-3:2002(U) Systemy alarmowe. ddzenia i systemy transmisji alarmu.¢8& 1-3: Wymagania
dla systemowdcznaci cyfrowej wykorzystujcej telefonicza publiczry sie2 komutowan,

PN-EN 50136-1-4:2002(U) Systemy alarmowe. ddeenia i systemy transmisji alarmu.¢8& 1-4: Wymagania
dla systemowdcznaci akustycznej wykorzystugej telefonicza publiczry sie¢ komutowai,

PN-EN 50136-2-1:2002(U) Systemy alarmowe. ddeenia i systemy transmisji alarmu.¢8& 2-1: Wymagania
ogolne dla uradzen transmisji alarmu,

PN-EN 50136-2-2:2002(U) Systemy alarmowe. ddeenia i systemy transmisji alarmu.¢€& 2-2: Wymagania
ogolne dla urgdzenr stosowanych w systemach wykorzystyich specjalizowane tory transmisji,

PN-EN 50136-2-3:2002(U) Systemy alarmowe. ddeenia i systemy transmisji alarmu.¢€& 2-3: Wymagania
ogolne dla urzdzer stosowanych w systemach wykorzystyjch telefonicza publiczry sie2 komutowa,



PN-EN 50136-2-4:2002(U) Systemy alarmowe. ddzenia i systemy transmisji alarmu.¢€& 2-4: Wymagania
ogolne dla urzdzen stosowanych w systemacitinaici akustycznej wykorzystagej telefonicza publiczry
sie¢ komutowan,

8. Odbidr koncowy.

Do odbioru kacowego wykonanych robét wykonawca powinien przegio

- aktualm dokumentagj powykonawca,

- protokoty préb montzowych,

- o$wiadczenie wykonawcy o zakczeniu robot i gotowdzi instalacji do eksploatacii.

Komisja odbioru kacowego:

- bada aktualn@ i kompletng¢ dokumentacji powykonawczej,

- bada protokéty odbioréw ezciowych i sprawdza usugtie usterek,

- bada i akceptuje protokéty prob moimavych,

- bada zéwiadczenia o jakéri materiatéw i urzdzehr oraz przedstawia ewentualne wnioski i uwagi,
0 dokonuje prob i odbioru instalacji ¥dzonej pod nagcie,
0 spisuje protokot odbiorczy.

mgr irg. Zenon Lupkowski



